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Цел на дисертационния труд е да се създаде софтуерна система 
базирана на многослоен клиент-сървър модел за съхраняване, и 
обработка на данни свързани със проектирането и изследването на  
полупроводникови сензорни устройства.

Обект на дисертацията са системните, алгоритмичните и технически 
решения за интегриране на програмни средства и структури от данни, 
които са необходими за моделиране, симулация и оптимизация на 
характеристиките на полупроводников сензор 

Предмет на работата са сензори и полупроводникови сензорни 
устройства от гледна точка на моделиране, симулация и оптимизация 
на техните характеристики.
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1. Създаване на архитектура на разпределена информационна система за
организиране, съхраняване и дистанционно достъпване на данни и
изследване на приложимостта на компонентния подход .

2. Изграждане на разпределени алгоритми и структури от данни за
моделиране, симулации и оптимизиране на полупроводникови сензорни
устройства.

3. Създаване на база данни за съхраняване на модели от данни и резултати
от симулация на полупроводникови сензорни устройства.

4. Създаване и изследване на интерфейси за установяване на връзки между
компонентите в софтуерната система

5 .Изграждане на WEB-система за дистанционен достъп до алгоритмите и
структурите от данни свързани със моделирането и симулацията на
сензорни устройства.
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Обект на изследването са системните, 
алгоритмичните и технически решения за 
интегриране на програмни средства и 
структури от данни, които са необходими 
за моделиране, симулация и оптимизация 
на характеристиките на полупроводников 
сензор.

Устройства базирани на ефекта на Хол
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I-ви Слой: Състои се от графичния
потребителски интерфейс
GUI(Graphic User Interface) и
транслатора на сценарии. В

Вторият слой на Софтуерната 
Система за Сензорни Симулации 
се явява основен за организацията 
на потока от данни и инструкции. 

Третия слой е частта от системата 
предназначена да изпълнява 
изчисленията и симулациите. Като 
среда за изпълнение е избрана 
средата на обвивката bash/sh
Или JADE технология. 

Четвъртия слой на системата е 
СУБД. 
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От горните графики се вижда че
зависимостта на времето за
изпълнение и броя на епохите
от изследваните параметри е
практически една и съща. В
случая на изследване на
зависимостта на
производителността от броя
на невроните в скрития слой
поведението на алгоритъма за
обучение е съвсем различно.
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Диспечер(dispather) – това е агент, който 
разпределя задачите на агентите-изпълнители. 

Агент-изпълнител - това е агент изпълняващ 
изчислителна задача на възел от разпределената 
компютърна мрежа.

За всяка симулация(предварително описана в
сценарий) се създава свой собствен агент-
диспечер. Този агент диспечер получава списък с
подзадачи описан в съответния *.proc файл. От
този файл се извличат заданията и се попълва
линеен двусвързан списък със заданията (TaskList),
след което изпраща съобщение до всички
контейнери със заявка описваща симулацията.
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

 Компютърната система
u61 разполага с четири ядрен
процесор и на практика съдържа
една трета от броя процес орни
ядра работещи на по-висока
честота от останалите машини.

 Независимо от това
включването дори на машини със
значително остаряла архитектура
успява да повиши
производителността повече от два
пъти.

 За организации с
ограничен бюджет това е една
алтернатива на скъпите
суперкомпютри.

Време за изпълнение на МКР2 в разпределена среда
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 1. Проектирана е архитектура на разпределена информационна система за
организиране, съхраняване и дистанционно достъпване на данни. Изградена е
разпределена софтуерна система базирана на многослоен клиент-сървър модел
за съхраняване, и обработка на данни свързани със моделирането и
симулирането на полупроводникови сензорни устройства. Широко е приложен
компоненетния подход при интеграцията на методите и алгоритмите.

 2. Приложени са съвременни методи за моделиране и са изградени разпределени
и паралелни алгоритми и структури от данни за моделиране, симулации и
оптимизиране на полупроводникови сензорни устройства.

 3. Използват се съвременни методи от областта на изкуствения интелект за
моделиране и изследване на различни характеристики на полупроводниковите
сензори на Хол.

 4. Създадена е база данни за съхраняване на модели от данни и резултати от
симулация на полупроводникови сензорни устройства. В базата се съхранява
информация за достъпа до системата и за използваните ресурси.

 5. Изграден е графичен потребителски интерфейс базиран на WEB-система за
дистанционен достъп до алгоритмите и структурите от данни свързани със
моделирането и симулацията на сензорни устройства.
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Благодаря за Вниманието!
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